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пояснительная записка

Общая характеристика программы

программа кружка <<введение в робототехнику>> разработана
применительно к учебной программе <<ТехнологиlI 5- 8 классы), которая

составлена на основе Федералъного закона <Об образовании в РФ> от

29.|2.2о|2г. J\гs z7з-Фз. ФгоС основного общего образования - утвержден

приказом Минобрнауки РФ от 17.12.20|0г. Ns 1897 с изменени,Iми,

у-Iвержденными ,rр"п*urи Минобрнауки РФ от 29.|2.20t4г. Ns |644 и от

3|.t2.20t5 года Jф 1577.

Сроки реализации Рабочей программы.
РабочаЯ процрамМа рассчиТана на Ъд"" год обуЧениЯ (2 раза В неделю, 78ч,)

Щель программы:
. дать школьникам современное представление о прикладной науке,

занимающейся разработкой автоматизированных технических систем,-

робототехнике;
о ознакомление учащихся с основами конструированияи

моделирования;
о расширение знаний об основных особенностях конструкций,

механизмов и машин;
о развитие общеуrебных навыков, связанных с поиском, обработкой

информач ии и представлением результатов своей деятельности.

Задачи:
о расширение знаний у{ащихся об окружающем мире, о мире техники;

о обучение решению творческих, нестандартных сиryаций на практике

при конетруирова нии и моделировании объектов окружающей

действительности;
. рzIзвитие коммуникативных сrrособностей у{ащихся, умения работатъ в

группе, умения аргументировано представлять результаты своей

деятелъНости, отстаивать свою точку зрениJI;

о создание завершенных проектов с использованием освоенных

инструментшIьных компьютерных сред.

Планируемые результаты
программа направлена на привJIечение rIащихся к современным
технологиям конструирования, процраммиров ания и исIIолъзования

роботизированных устроЙств.
Л ччно сmным ш р езульmumами освоениJI у{ащимися курса являются :

о 0знакомление )п{ащихся с основами конструированияи моделирования

. прояВление познавательных интересов и активности в данноЙ области;

о развития трудолюбия и ответственности за качество своей

деятельности;
. решение уtащимися Ряда кибернетических задач, результатом каждой

из которых булет работающий механизм или робот с автономным

управлением;
с бережное отношение к робототехническим устройствам.



Меmапреdмеmньtмu резульrпаmами освоения курса }л{аIцимися являются :

о €Lлгоритмизированное планирование процесса учащимися
познавательно -трудовой деятельности;

. умение применять в практической деятельности знания, полученные
при изу{ении основных наук;

. ре€tлизация межпредметных связей с физикой, информатикой,
математикой;

о выбор для решения познавательных и коммуникативных задач,

р€tзличные источники информации, включая словари, энциклоп едии,
интернет-ресурсы и др.

Пр е dм еmн blш а р фул ьm аm алаи освоения курса учащимися являются ;

в познавательной сфере:
о ознакомление учащихся с комплексом базовых технологий,

применяемых при созд ании роботов;
о владение способами наl^rной организации труда, формами

деятельности соответствующей кулътуре труда;
в мотивационной сфере;

о оценивание своей способности и готовности к труду;
о стремление к экономичности и бережливости в расходовании

времени, матери€Lлов;
в трудовой сфере;

. развитие способности творчески подходить к проблемным
ситуациям;

. планирование робототехнического процесса;

. соблюдение норм и правил безопасности, правил санитариии
гигиены.

результаты могут .Ё;#iЖJfi}Ё*::НiЖТ:ОВаНЫ.

Раздел 1

Бионика. Щатчик ультразвука. Проект <<.Щалъномер). Проект <<Робот-

прилип€Lла>>. Проект <<Соблюдение дистанции>. Проект <<Охранная система)
Проект <<Умный дом).

Раздел 2

Система подсчета посетителей
Проект <<Создаем переменную), проект <<Создаем посетителей>.

Раздел 3

Механические передачи
Зубчатые передачи. Проект <<Передаточные отношения>>. Проект
<Мгновенная скорость>. Проект <Перетягивание  каната). Проект
<Максимальный груз).  Точность сервомотора. Творческие  проекты.

Раздел 4
Промышленные роботы

Роботы в промышленности. Проекты. Проект <.Щвижение по линии). Робот -
газонокосильщик. Робот-футб олист. Робот-погрузчик. Чертежная  машина.

Защита творческого проекта.
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тематическое вание
.Щата проведенияСодержание фазделы, темы) кол-

во
чАсов

план Факт

Вводный инструктаж по технике безопасности, пожарной
б . Введение.

1

Бионика. 1

1

1

кР 1

к Соблюдение 1

( системa)) 1

1

кУмный дом>п 1

Система носителей. Подсчет носителей 1

1

п < Создаем 1

п посетителей>(
1

ксчастливый ,тельD 1

1

продукт. Как из программы сделатьПрограммный 1

Свойства математических действий 1

ВспомогательнаJI 1

и 1

п <у, 1

Баг 1

1

1

Код и 1

1

Б с ошибками 1

механические едачи. 1

п ект ( отношения) 1

Математическм модель с КПП.для 1

ота с КПП>для 1

< Мгновенная 1

Золотое правило механики. Проект
канатa))

1

Тише едешь - дешь! 1

п кмаксимальный ) 1

Точность 1

у Системы 1

п KGamerad> 1

Виды систем 1

и 1

число. 1

в кости))(
1

танцев) 1

п Роботы в 1

отслеживаниJI 1

п по линии)((
1

Щатчик ультразвука
Проект кЩа_шьномер>

дистанции)

Изобретательство. Терменвокс.

Переменные.

_Црqект кПроход через турникет)

Кодирование, Азбука Морзе.
Проект к Телеграф>

Графы и деревья.

TIpoeKT к Спидометр
скорость)



1!)еще
1к Использ
1ект (п
1Автоматический пАт.
1<Кольцевой
1сети.
1PAN или
1кЭкипаж
1знания.
1к знаниямп
1

1длянасу
1

1
для

1система
1панель
1

1машина
1

1домашний помощник
1Валли
1Ва,тли
1робот- газоноко
1олист
1Робот-
1машина
1машина
1машина
1космического
1сб ко
1космического
1космического
1космического
1космического

Итого: 78 часов


	Страница 1
	Страница 2
	Страница 3
	Страница 4
	Страница 5
	Страница 6

