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Введение. На сегодняшний день активно развивающиеся наземные машины имеют ряд новых технологических новшеств, требующих соблюдения ряда правил для их безопасной и эффективной эксплуатации. [1,2].
Целью является более подробное изучение путей развития наземных средств и их систем безопасности.
Основная часть. На внутреннем рынке РФ идёт изучение субъектов в области транспортной безопасности и работа по выработке требований к современным техническим средствам. Разрабатываются и внедряются образцы машин, обладающие совершенно новыми качествами и позволяющие как достигать большей производительности, так и более эффективно вести работу подразделениям транспортной безопасности. [3].
Особое внимание стоит уделить системам безопасности, устанавливаемым на дорожные машины и оборудование, которые также направлены на снижение вероятности аварий и чрезвычайных ситуаций на производстве в опасных зонах.
Перспективными технологиями в этой сфере являются такие разработки, как волоконно-оптические системы защиты и контроля периметров и кабельных коммуникаций, нелинейные локаторы и использование рамановской спектроскопии для неразрушающего контроля веществ неизвестной природы с диагностикой их состава [4]. 
Первые могу применяться в качестве чувствительных датчиков и применяться в системах с широкой автоматикой настроек. Нелинейные локаторы применяются для увеличения помехозащищённости оборудования. Новая технология спектроскопии позволяет распознавать до четырёх компонентов и их объёмы в смесях сыпучих и жидких веществ.
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Рисунок 1 – Перечень современных систем безопасности башенных кранов

Развитию в сфере спутниковых систем и дистанционного управления дорожно- строительной техникой уделяется особое внимание последние несколько лет. Системы дистанционного управления позволяют человеку следить за процессом со стороны и управлять техникой удаленно, не присутствуя лично в местах проводимых работ. Реже используются автоматизированная система управления рабочих органов технологического оборудования, когда в саму программу заложена цифровая модель проекта, по которой выполняется техническое задание. Возможности такой системы позволяют создавать отчет о выполненной работе и отправлять его на рабочий сервер.
 Внедряемый способ регулирования наземно– траноспортными средствами имеет ряд преимуществ. Автоматическое управление техникой позволяет значительно повысить производительность выполняемых работ, увеличить точность и качество исполнения. Внедрение данных технологий на производствах, которые могут нести вред или опасность здоровью человека, может либо полностью исключить присутствие специалистов, наблюдающих за процессом выполняемых, либо максимально оградить их от большинства задач, которые потенциально могут нести опасность для жизни. 
Однако, на ряду с достоинствами, данная система имеет и ряд недостатков. Большинство современных систем не способны быстро перейти к автоматизированному или полу-автоматизированному регулированию процессов. К решению этой проблемы требуется индивидуальный подход на каждом производстве, разработка полностью нового технологического процесса. А это, в свою очередь, может повлечь за собой простои производства и потерю прибыли. Автоматизированные системы достаточно дорогостоящее удовольствие, в то время как рабочая сила в виде человеческого труда во многих странах остается малооплачиваемой.
Вывод. Для улучшения условий работы и повышения безопасности производственных процессов на многих предприятиях требуется внедрение усовершенствованных систем безопасности и регулирования транспортными средствами. С максимальной ответственностью к данной проблеме нужно относиться предприятиям повышенной опасности, так как от качества предоставляемого рабочего места зависит здоровье и жизнь сотрудника.
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